Vyuziti GNSS systému se
zlepsenou presnosti polohove
informace v navigacnich aplikaci
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low cost GPS (stand alone): Position-Error Distribution (Halle: 23.05.2012)

low cost GPS (stand aloneg): Position-Error over time (Halle: 23.05.2012)
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Multimodalni navigace

« Offline onboard multimodalni navigace,
kombinujici automobilovou, pési i verejnou
dopravu

 Moznost vyuziti online dopravnich dat
z ruznych zdroju pres jednotné rozhrani

e Detailni mapové podklady pro inteligentni
pesi dopravu

— Chodniky, podchody, pasaze

Door-to-door navigace

ow carbon strategy
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Multimodalni navigace
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Multimodalni navigace
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Multimodalni navigace
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Linka 17 -> Linka 16

11:27 Peésky
Pravnicka fakulta (Praha)
4 minut 192 metrd
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9 minut
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Linka 8 -> Linka 22
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Multimodalni navigace
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Peacox projekt

Multi Modal Trip Planning

Personal Recommandations
Turn-by-Turn Navigation

Peacox Project Co-Funded by the European Commission within the 7th Framework Program
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Soucasné technické problemy

pesi a multimodalni navigace

 Presnost polohové informace — soucasna presnost GPS
mnoha pripadech umoznuje jen velmi obtizné urcit, na
které strané ulice se chodec nachazi

 Mode detection — pri souc¢asné presnosti GPS je také

problém detekovat, je-li uzivatel na ulici nebo se pohybuje

ve vozidle verejné dopravy

Vhodné mapové podklady — nepresnost 5-10m v
intravilanu (CEDA)

Narodni specifikum - pristup k verejné databazi jizdnich
ada CIS JR je prakticky nepouzitelny
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Soucasné technické problemy

pesi a multimodalni navigace

 Nutnost zpracovat a provozovat serverovou cast
systému, kde jsou ulozena aktualni dopravni data a
aktualni jizdni rady

* Nutnost zabezpecit konverze mapovych podkladu z

riznych zdroju

Nékteré problémy budou (snad) vyreseny spole¢neé

se zavedenim Smeérnice 2010/40/EU o ramci pro

zavedeni inteligentnich dopravnich systému v

blasti silnicni dopravy a pro rozhrani s jinymi

ruhy doprav
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www.aynavix.com

tvrzsky@dynavix.com




